PME 3208 控制系統二 馬達控制設計評分規則
1. Lab 1 Motor -03/18 Due (2%) 助教規定時間內,帶到助教指定實驗室檢查給分
2. Lab 2 Encoder - 04/25 Due (2%) 助教規定時間內,帶到助教指定實驗室檢查給分
3. Lab 3 System Integration/Demo and Report Due - 06/05 Due (16 pts ) 
(1) 06/05晚上7:00pm 在工一館三樓控制實驗室現場展示(穩定控制馬達10 pts (預留額外4 pts 加分))
註: (i) 每組至少一人全程(從7:00pm 到所有組都結束)出席
(ii) 由第一組, 第二組…依序demo評分
(iii) 建議demo 前, 預拍25秒以內的video(如上課網站demo video), 以防現場出問題, 可有部分分數. 此外成功的電影檔隨小論文報告期限內上傳ilms, 額外1分加分.

(2) 小論文報告-- Report Due - 06/07 Due (06/07 22:00以前,每組第一作者上傳至ilms, 需繳交word 檔 , 不接受遲交!) (6 pts)
小論文報告(除姓名外, 全英文撰寫)給分規則 (若demo 不成功, 小論文給分不超過3分)—
1. 格式正確, 超過3頁/不超過4頁 – 2 points
2. 所有該給的馬達系統參數/控制器參數.. 都標示清楚—2.5 points
3. 英文/文法錯誤不多/讀得懂—1 point

4. 繳交下列貢獻度紙本且資料證齊全- 0.5 points (週四06/06 下課前—個別繳交給我(教室,實驗室)/放我辦公室門下)
----------------------------------------------------------------------------------
Motor Lab 貢獻度(貢獻度資料不對任何人公開！)
1． 每人滿分以100計
2． 同組評分平均少於80且第三/四/五排序的組員, 馬達專題得分=該組馬達控制設計得分(*0.7)
3． 同組評分平均少於60且第四/五排序的組員, 馬達專題得分=該組馬達控制設計得分(*0.4)
組別-                          ．
你的名字/ 學號:                                               (貢獻度:           )

Team Member 名字/ 學號:                                       (貢獻度:           )

Team Member 名字/ 學號:                                       (貢獻度:           )

Team Member 名字/ 學號:                                       (貢獻度:           )

Team Member 名字/ 學號:                                       (貢獻度:           )

是否推薦一到兩位, 馬達專題得分=本組馬達控制設計得分(*1.1)？ 
推薦名單：                                                                        .
